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RESUMEN

El presente trabajo de la tesis presenta Disefiar un sistema que, usando el
reconocimiento del habla como herramienta, permita el control de direccion de un
prototipo de la silla de ruedas desplazarse en su entorno.

Como primero proceso se realiza la investigacion del tema y se presenta la
problematica y la solucién légica de la aplicacion para el control de una silla de
ruedas por comandos de voz basado en la red neuronal.

Se investiga la informacion necesaria con la cual se pudo adquirir conocimientos
fundamentales del control automéatico, sobre el reconocimiento de voz en las redes
neuronales y los modelos matematicos de los coeficientes Cepstrales.

El sistema permite identificar a través de comandos de voz, las palabras
previamente guardadas para realizar la accién correspondiente al movimiento de la
silla de ruedas a través de ordenes enviadas desde Matlaba una tarjeta Arduino
para ser procesada hacia dos motores ubicados en cada rueda. El procesamiento
de la informacion filtrada realiz6 mediante analisis rapido de Fourier y coeficientes
Cepstrales de Mel, y finalmente se aplicaron Redes Neuronales para el
reconocimiento por voz de los comandos de control dando uso también
Backpropagation. Se us6 la metodologia Buchanan para la prueba del sistema de
control planteado.

Por ultimo tenemos la demostracién de las hipotesis dando una vista general a los
objetivos, su desarrollo y el alcance a las metas planteadas. También se tiene las
recomendaciones que se sugieren para hacer las actualizaciones pertinentes a la
tesis de grado.



